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XS 系列轴运行、通讯状态获取 

本文档内容仅供参考，如使用中存在问题请与技术支持取得联系。 

1. 实现功能 

说明获取轴的运行以及通讯状态的方法。 

2. 使用设备 

编程软件：XS Studio（2.2.0）。 

3. 指令介绍 

MC_ReadStatus 

SMC_CheckAxisCommunication 

4. 轴运行状态 

轴的运行状态从实例参数 nAxisState 中获取。也可以用指令 MC_ReadStatus 获取轴状态，且该指

令还可以获取加减速过程、FB 错误更全面。 

登陆之后，在轴“Axis”“SM_Drive_ETC_GenericDSP402：IEC 对象”，将轴数据结构变量打开，

可以在这里看到 nAxisState 轴状态。 

 

轴数据结构变量(Axis.nAxisState)来指示轴的当前运行状态，该变量 Axis.nAxisState 为枚举型变

量，共有如下 8 种可能状态： 

⚫ 0：Power_off（Disabled）：轴未上电使能，或未使能，需执行 MC_Power 指令； 

⚫ 1：Errorstop：错误停止，先执行 MC_Reset/MC_Power 指令； 

⚫ 2：Stopping：等待停机操作完成； 

⚫ 3：Standstill：轴已停止运行，脱离同步； 
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⚫ 4：Discrete_Motion：轴处于离散运行状态； 

⚫ 5：Continuous_Motion：轴处于连续运行中； 

⚫ 6：Synchronized_Motion：轴处于同步运行中； 

⚫ 7：Homing：轴处于回零运行中，等待归零操作执行完成。 

轴状态转移图如下，从一个状态转移到另一个状态，需要运行对应的条件，如运行 MC 指令，或

外部出现了故障，用户无法对其状态进行强制，编程时一定要按照逻辑要求，运行相关的指令： 

 

由图中可以看到： 

⚫ 在轴停止状态（Standstill，即 Axis.nAxisState=3）可以转移到各种运行状态； 

⚫ 可以由多种状态转移到停止状态（Standstill，即 Axis.nAxisState=3）； 

⚫ 若伺服轴出现告警（Errorstop，即 Axis.nAxisState=1），就必需先运 MC_Reset 指令、MC_Power

指令使轴进入 Standstill 状态，才能让轴再次运行。 

若不按上述转移图方式使用 MC 指令命令轴运动，就不会使轴响应，反而得到 MC 功能块的错误

报警信息；用户程序中，有时需要根据轴的状态，启动后续的控制逻辑，此时依据 Axis.nAxisState

的判断，相比于对 MC 功能块的 done 信号判断，更为准确可靠。 
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5. 轴通讯状态 

轴 的 通 讯 状 态 从 wCommunicationState 这 个 实 例 参 数 中 获 取 。 也 可 以 用

SMC_CheckAxisCommunication 指令获取轴通讯状态。 

 

Bool 类型 bCommunication 为 TRUE 表示该轴通讯正常，False 则反之。 

当前轴的通讯状态（SMC_CommunicationState）与 Axis.wCommunicationState 对应关系如下： 

 

一般状态为 SMC_COMSTATE_OPERATIONAL（100）后可以开始使能（MC_power）。通讯原因

到时轴异常后该变量一般会为 SMC_COMSTATE_ERROR（1100）。 
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